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Aufgabe 1

Blockschaltbild
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Aufgabe 2
Strecke Stellglied
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Aufgabe 3

Fithrungsiibertragungsfunktion
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Storiibertragungsfunktion
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Anfangs- und Endwert der Ubertragungsfunktionen ohne I-Anteil: % =0
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Anfangs- und Endwert der Ubertragungsfunktionen mit I-Anteil: % >0

Fiihrungsiibertragungsfunktion
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Storiibertragungsfunktion
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