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Aufgabe 1
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Abbildung: h(t)
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Aufgabe 2
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Abbildung: Gg(jw)
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Aufgabe 3

to : Reaktion der Regelstrecke auf einen Sprung. Hier t = 0
t; : 1. Maximum der Regelgréfe
to : 1. Minimum der Regelgrofie
ty — Tr . Regelgrofie gleich Fithrungsgrofie = Sprung der Stellgrofie
to —Tr : Regelgr. gleich Fiihrungsgr. beim Fallen = erneuter Sprung der Stellgr.

Tp : Periodendauer
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Aufgabe 3 (Fortsetzung)
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Berechnen der Periodendauer:
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Tp=2Tr+T - {lni—lo—i—ln (1—%) —1n<1—%)} = 60, 09 msec
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Aufgabe 4

Kreisiibertragungsfunktion

Go(s) = Go(s) = Gr(s) Gg(s)

Gnls) Kgr , P - Regler
S =
r Kp®L  PI - Regler mit Kp = K; = Kp
K
Gs(s) =e "7 1T —i—iT

Fithrungsiibertragungsfunktion fiir einen P - Regler
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Storiibertragungsfunktion fiir einen P - Regler
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Fithrungsiibertragungsfunktion fiir einen PI - Regler
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Storiibertragungsfunktion fiir einen Pl - Regler
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Aufgabe 5

Fithrungsiibergangsfunktion fiir einen P - Regler

X . . 1 X KR KS . e_STT
J o () =B ) =l | () =ty - S S =
 KrKg
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Storiibergangsfunktion fiir einen P - Regler
. . : Kr Ks 1
lim hy(t) =1 t)—hw(t)]=1—lim hy(t) =1— =
lim foy (2) = Tim [o(£) — h (1)) i Foyy (2) KoK 17 Kaks
Fiithrungsiibergangsfunktion fiir einen PI - Regler
. : 1 : KpKg-e*I7
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Storiibergangsfunktion fiir einen PI - Regler
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